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• El objetivo general del proyecto se podría resumir en el desarrollo, adaptación 

y puesta a punto de sistemas tecnológicos para la inspección, análisis y gestión 

de infraestructuras lineales y carreteras (SITEGI). De esta forma, se pretende 

mejorar el actual proceso de toma de decisiones sobre la necesidad o no de 

una intervención de rehabilitación, basada esencialmente en parámetros 

cualitativos obtenidos a partir de inspecciones visuales y en la experiencia de 

los técnicos, sin utilizar información de tipo cuantitativo o sistemas de análisis 

sofisticados.
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VEHICULO DE INSPECCION

SISTEMA DE NAVEGACIÓN

LiDAR

CAMARAS 
RGB

CAMARA 
TERMOGRAFICA
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PERFILOMETRO



PROYECTO SITEGIPROYECTO SITEGI
UNIDAD MOVIL DE INSPECCIUNIDAD MOVIL DE INSPECCIÓÓNN

4

VEHICULO DE INSPECCION
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• POS LV System 
(Positional Orientational System)

�PCS (with 2 receivers)

�IMU

�2 GPS Antennas

�DMI (Distance Measuring Indicator)

Specifications

�Roll/Pitch 0.0050

�Heading  0.0150

�X/Y position  0.020 m

�Z position    0.050 m

SISTEMA DE NAVEGACION
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SISTEMA DE NAVEGACION - resultados
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LiDAR

Specifications

�Measuring principle 

TOF

�Pulse repetition frequency (PRF)

75-125-250-500 kHz

�Scanner Rate

80-200 Hz

�Measurement per laser pulse
Up to 4 simultaneous

�FOV

360°Scan

•Maximum range
200 m 

0 / 360

90

270

180
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LiDAR - resultados
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CAMARAS RGB
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CAMARAS RGB - resultados
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CAMARA TERMOGRAFICA
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GPR - resultados

Espesores de capas / huecos
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PERFILOMETRO - resultados

IRI MPD
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SISTEMA DE INFORMACION GEOGRAFICA

+
ALGORITMOS DE AYUDA A LA TOMA DE DECISIONES
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CAMARAS TERMOGRAFICAS - resultados

Inspección de catenarias

Túneles
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GPR - resultados

Capas de terreno
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